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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podtuznego podbudowy kruszywem stabilizo-
wanym mechanicznie, ktére zostang wykonane w ramach z przebudowy i remontéw drég gminnych,
wewnetrznych i placu na terenie Gminy Sobkéw w 2015.

1.2  Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1

1.3  Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykona-
niem wyréwnania podbudowy:

a) kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,

b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej grubosci uktadana na istniejgcej warstwie w celu
wyréwnania jej nieréwnosci w profilu poprzecznym i podtuznym.

1.4.2. Pozostate okredlenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Ogblne wymagania dotyczgce rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycz ace materiatdw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-M-00.00.00

~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2  Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kru szywem stabilizowanym mechanicz-
nie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie nalezy stosowa¢ materiaty spet-
niajgce wymagania okreslone w:

D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 2,

2.3  Skladowanie materiatow

Kruszywa uzywane do robét nalezy sktadowaé¢ w zasiekach materiatowych na podtozu utwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpieczajgcych je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kru-
szyw i frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie moze ulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1  Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania rob6t

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tamanym stabilizowanym mechanicznie Wykonaw-
ca powinien dysponowaé sprzetem okreslonym w D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycz ace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2  Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spetnia¢ wymagania okreslone w D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 4.
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

5.3 Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnania kruszywem stabilizowa-
nym mechanicznie

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszyw przewidziana do wyréwnania powinna zostaé przed
uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowana na gtebokos¢ 7 cm, co pozwoli na wlasciwe zwig-
zanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istniejgcg podbudowa.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposob umozliwiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania wyréwnania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygoto-
wane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez Wykonawce.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ na-
ciggniecie linki do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nalezy ustawi¢ wzdtuz istniejgcej podbudowy prowadnice w
taki sposob, aby wyznaczaly one $cisle warstwe wyréwnawczg podbudowy w stanie niezageszczonym.
Prowadnice winny by¢ ustawione stabilnie, w sposéb wykluczajgcy ich przesuwanie sie w czasie ukta-
dania i zageszczania kruszywa.

5.4 Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Minimalna grubos$¢ ukfadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nie
moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od najwigkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwe wyrow-
nawczg z kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktada sie i zageszcza wedtug zasad okreslonych w
D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1  Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2 Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania zgodnie z ustaleniami zawar-
tymi w D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6.

6.3 Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbudowy podano w
D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.4 Wymagania dotycz ace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbud owy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyréwnania po-
winny by¢ zgodne z okreslonymi dla podbudowy w D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1  Ogolne zasady obmiaru robét
OgobIne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest m?® (metr szescienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechanicz-
nie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2  Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalezg do robo6t ulegajgcych zakryciu. Zasady
ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1m?® wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— transport materiatu na plac budowy,

— przygotowanie mieszanki,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozfozenie i zageszczenie mieszanki,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizowanym mechanicznie sg
podane w D-04.04.00 ,,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.
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