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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ

CZESC OGOLNA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegjveymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z budow sieci kanalizacji sanitarnej z pragkami, budow przepompowni

sciekéw wraz z zagospodarowaniem jej terenu, ognuéee i wjazdem od drogi publicznej.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wchodzi w sklad dokumentgmjzetargowej i stanowi jeden
z dokumentoéw kontraktowych przy zleceniu i realjzaobdt zwigzanych - nazwa i lokalizacja

podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robot objych Specyfikacj Technicza.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogdline dotygze realizacji robot
budowlanych sieci kanalizacyjnej ia zgodne ze Standardami Dokumentéw Przetargowych

zawartych w Ksjdze Zaméwié Publicznych.

1.4 Okrdlenia podstawowe (tj. definicje pgj uzywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy- opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do notowania wydar#e zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgar
rejestrowania dokonywanych robét, przekazywaniaeqal i zalecé, oraz korespondencji
technicznej ponedzy Zamawiajcym, Wykonawg i Projektantem.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami

i do reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy wyceniony kompletny kosztorysepy.

Kosztorysslepy - opis robdt w kolejnéci technologicznej ich wykonania z podaniengdio

Ksigga obmiaru akceptowany przez Zamawiaggo zeszyt z ponumerowanymi stronamizagty

do wpisywania przez Wykonawcobmiarow wykonanych rob6t w formie wyliaze szkicow

i ewentualnie dodatkowych zaznikdéw. Wpisy w ksidze obmiarow podlegajpotwierdzeniu
przez Zamawiajcego (dla robo6t dodatkowych i zamiennych).

Materialy - wszelkie tworzywa i produkty, niezbne do wykonywania robo6t. Zgodne

z dokumentagj projektowo- kosztorysowy zaakceptowane przez Zamaw@ggo.



Polecenie Zmawiagego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przeedgstawiciela

Zamawiajcego w formie pisemnej, dotygz sposobu realizacji robét lub innych spraw
dokumentacji projektowej.

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczr@dra autorem dokumentacji projektowej.

1.5 Ogdlne wymagania dotygz robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz ich zgodioz dokumentagj

projektow, specyfikacj techniczi i poleceniami Zamawiagego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.
Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach przetargowych przekaVykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, dziennik

budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze petnej awtacji kontraktowej.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawagpgo co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji ktoyee;.
Dokumentacja ta zawietebedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wyd@zpodanym
w szczegbtowych warunkach umowy. Dokumergapgpwykonawcz sporadzi Wykonawca na

wiasny koszt, chybae umowa stanowi inaczej.

1.5.3 Zgodnét robot z dokumentagijprojektows i specyfikacy technicza.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznazododatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiggego stanowd czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione @

w jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby byly w calej dokumeniacj
Wykonawca nie maze wykorzystywd bteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu zobowazany jest powiadomii Zamawiajcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozligosci opis wymiarOw jest waiejszy od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie-wykonywane roboty oraz dostanez materialty musz by¢ zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacy techniczia. Dane okrélone w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej powinny bywazane za wielkéci docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu. Cechy materiatow i elementowekitdiv i budowli
powinny by jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty
ich cech nie powinny przekracgzdopuszczalnego przedziatu tolerancjizeleprzedziat tolerancji
nie zostat okrdony w dokumentacji projektowe] lub specyfikaggichnicznej to nalg przyjaé
tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego radeapot. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie g w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub specyfikagj techniczia i wplyngto to

na niezadowalafa jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i robotyienzostan



zaakceptowane przez Zamawiz@go. W takiej sytuacji elementy rob6t powinny loyezwtocznie

rozebrane i zagpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatow i sptz

Wykonawca jest zobowzany zabezpiecZyuzywany przy realizacji zadania stz materiaty
zgodnie z wytycznymi giymi w zaakceptowanym przez Zamawi@@go projekcie organizacji
zaplecza i rob6t. Koszt zabezpieczenia i dozorosvaslacu budowy ponosi wykonawca na

podstawie odibnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykorawc

1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robaét.
Wykonawca robét instalacyjnych ma obawek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét
wszelkie przepisy dotyaze ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zdstgpodite
odpowiedniesrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniami zbiornikbw i ciekédw wodnych taoyi, paliwami, olejami,

chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami

- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrany gazami

- przekroczeniem norm hatasu

- mazliwoscia powstania pzaru
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagprm okrélonych odpowiednimi przepisami
ochronysrodowiska obeizaja Wykonawe robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mdy¢
zanieczyszczone w czasie rob6t. Baza gprz transportu mze zosté zlokalizowana na terenie
zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opiniij@ktu organizacji zaplecza przez lokalne
stuzby ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stos@wimnej technologii robot, na

wyzszym poziomie hatasu,nokreilona przez Zamawiagego pod rygorem wstrzymania robot.

1.5.6 Ochrona przeciwparowa
Wykonawca hdzie przestrzeda przepisébw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangapem wywolanym jako rezultat realizaciji

robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia , nieds dopuszczone dazycia. Nie

dopuszcza si materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiatipadowe gyte do

rob6t musza mie¢ aprobat techniczna wydan przez uprawnion jednostk, jednoznacznie
stwierdzagca brak szkodliwego oddziatywania materiatu snadowisko. Jeeli Wykonawca uyt

materiatdbw szkodliwych dla otoczenia wedtug warumkszczegdtowych kontraktu, a iclrycie



spowodowato jakiekolwiek zagtenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Zamawiajicy.

1.5.8 Ochrona wtassoi publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na i nad powierzchniziemi i za urzdzenia
podziemne, oraz uzyska od vgeieli tych uradzex potwierdzenia informacji dostarczonych mu
przez Zamawiacego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjirzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest przewidzie rezerve czasow w harmonogramie robét na
wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przeloia instalacji podziemnych i powiadami
Zamawiajcego oraz wiciciela uzbrojenia o zamiarze rozpeca robot. Wykonawca dalzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkta instalacji na powierzchni

ziemi uradzea podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczopyoéz Zamawiacego.

1.5.9 Ograniczenia ohgien osi pojazdow.
Wykonawca dostosujegsdo ustawowych ogranica@®bcizenia na 6 przy transporcie materiatow
I wyposaenia na i z terenu robot. Wykonawcedbie odpowiadat za naprawvszelkich roboét

uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie @banych pojazdow i tadunkow.

1.5.10 Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przegj# wszystkich przepiséw dotygzych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczeg6kud Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychkodiiwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat
wszelkie uradzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz odpowiedni odziez dla ochronyycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dlawapmia bezpieczestwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagjakreslonych powyej nie podlegaj

oddzielnej zaptacie iasuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robat.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i idzenia uywane

do robét od daty ich rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot przez
Zamawiajcego. Wykonawca dalzie utrzymywdé roboty do czasu ostatecznego odbioru.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposéb, aby obiekty i budowkeitth elementy byty

w zadawalajcym stanie przez caly czas do momentu odbioru exstaego. X Wykonawca

w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to néepenie Zamawiacego powinien wznowi

roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12 Stosowaniegto prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraiejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg\s jakikolwiek sposob zwizane z robotami iduzie w petni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawgidzle przestrzegat praw patentowychydbie
w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wgga prawnych odnénie ich

wykorzystywania, a o swoich dziatlaniach w sposabtgibedzie informowat Zamawiagego.

1.5.13 Réwnowznos¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotanes skonkretne normy lub przepisy, ktore spetnimajp
materialy, spret i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadafoty, lsda obowhzywa’
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepisow,
oile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Magy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie
normy i przepisy zapewnigje zasadniczo rowny lub ws§zy poziom wykonania, pod warunkiem

wczesniejszej ich akceptaciji przez Zamavaizggo.

2. MATERIALY

2.17r6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykstaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyece zrédia ich
wytwarzania, zamawiania lub wykonywania, odpowiedmiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki do ich zatwierdzania przez Zamawéggo. Zatwierdzenie partii materiatbw z danego
zrédfa nie oznacza automatycznie,wszystkie materiaty z danegdta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdia w sposob ggly spetniaj wymagania specyfikacji technicznej

i dokumentacji projektowej w czasie pgsti robot.

2.2. Materialy nie odpowiadaje wymaganiom.

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostanwywiezione przez Wykonawcz terenu
budowy, ldz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawgago. J&i Zamawiapcy zezwoli na
uzycie tych materiatéw do innych robdt,zndo tych dla ktorych zostaly zakupione, to koszt
materialdbw zostanie przewastdiowany przez Zamawiggego. Kady rodzaj rob6t, w ktorym
znajdup si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaamykonuje na wiasne ryzyko,

liczac sk z ich nie przygciem i brakiem zaptaty.



2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu ich wbudowania byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs $akos¢ i whasciwosé do robét i byty
dostpne do kontroli przez Zamawigijego. Miejsca czasowego skladowania materiat@adg b
zlokalizowane w olghie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zampeym lub poza

terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekONgwe.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje #iwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca paleimi Zamawiajcego 0 swoim
zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przexyciem materiatu albo w okresie dizym, jéli bedzie

to wymagane dla badgprowadzonych przez Zamawiapgo. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie mge by¢ pézniej zmieniany bez zgody Zamawiaggo.

3. SPRET

Wykonawca zobowizany jest do #ywania jedynie takiego spywi, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robdét. Spgg uzywany do robot musi ky
zgodny z ofeet Wykonawcy, musi odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartych w projekcie organizacji robot, zaakce@oywn przez Zamawiggego. W przypadku
braku ustal® w takich dokumentach spitz musi by uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajcego. Liczba i wydajrig sprz;tu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, warunkach koktrta i wskazaniach
Zamawiajcego w terminie przewidzianym umawSprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonywania rob6ot ma Byutrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéero
do pracy. Rdzie on zgodny z normami ochrorfyodowiska, przepisami dotygzymi jego
uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarZaynawiajcemu kopie dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe aycie sprztu jest maliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacjajgktowa,
pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawgago. Jakikolwiek spex, maszyny i urgdzenia
oraz narzdzia nie gwarantggce zachowania warunkdéw umowy, zostgrzez Zamawiacego

zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takietodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i whkiwosci przewaonych materiatow. Dobor
srodkow transportowych Wykonawca przedstawia do pleci Zamawiajcego. Liczbasrodkow

transportu bdzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie zasadami élioreymi w dokumentacji



projektowej i wskazaniach Zamawiaggo w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu po
drogach publicznych pojazdydn spetnid wymagania dotyee przepisow ruchu drogowego.
Wykonawca kdzie na bieaco i na wtasny koszt usuwavszelkie zanieczyszczenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdaxbutowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgidnie z warunkami umowy oraz za
jakaos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, ida zgodnéé z dokumentaaf
projektows, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektergamizacji robét oraz poleceniami
Zamawiajcego. Wykonawca ponosi odpowiedzial@oza dokladne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokmi wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiaramirzZednymi

okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymai pémie przez Zamawiagego.

5.2 Wspotpraca Zamawigjego i Wykonawcy.

Zamawiajcy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazaviych z jakécia robot,
ocery jakosci materiatow i posipem robdt, a ponadto we wszystkich sprawachazaviych

z interpretacy dokumentacji projektowej i Specyfikacji technicgreaz dotyczcych akceptacji
wypetniania warunkow kontraktu przez Wykonawdest on upowaiony rownie: do kontroli
wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatbwosdarczonych na budewlub na niej
produkowanych, wdczapc przygotowanie i produkej materiatdbw. Zamawiagy powiadomi
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriakoboty, ktore nie spetniaj
wymaga jakaosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i w specyfika¢gchnicznej.
Przy podejmowaniu decyzji Zamawiay uwzgkdni wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywagie na rozwzam kwestk. Polecenia
Zamawiajicego powinny b§ wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonaw@od grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu

ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jak robot

Do obowizkéw Wykonawcy nalkey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamagsegjo

programu zapewnienia jaé@, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia robdt,



maozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauej wykonywanie robét zgodnie
z dokumentacja projektaw specyfikacy techniczna oraz poleceniami i ustaleniami przetgara
przez Zamawiajcego. Program zapewnienia jakbpowinien zawier&

- organizacje wykonywania robot

- termin i sposob prowadzenia robo6t

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowamg@nt - zasady BHP

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowa¢é wykonania poszczegolnych
elementow robot

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

- sposob oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, a tak
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesechmologicznym,
proponowany sposéb i forprzekazywania tych informacji Zamawjagmu

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiokzoraz
wyposaeniem w mechanizmy sterowania i afizenia pomiarowo-kontrolne

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai robot.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich gapwaniem i wykonaniem, aby agma¢
zatazomg jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok oraz jakéé materiatow.
Zapewni on odpowiedni system kontroliagkapc personel, spet. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Zamawiagcy maze za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonania jest zadowalzj. Wykonawca musi przeprowadzi
pomiary i badania materiatdbw oraz robot zstetliwoscia zapewniaica stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuraejinttechnicznej i specyfikacji robot.
Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwosci sa okreslone w normach

i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one takmeflone, Zamawiajcy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie zgodnie z umeaw Wykonawca dostarczy
Zamawiajcemu swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglawymaganiom norm
okreslajacych procedur bada. Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem

bada materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary muszatkprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmygj jakiegokolwiek badania w specyfikacji techniczngjpsowa mazna

wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowameez Zamawiacego. Przed



przystpieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi Zamawigiego o0 rodzaju,

miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonapiomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Zamawigjego.

6.4 Raporty z bada

Wykonawca musi przekazywa&amawiagcemu kopie raportu z wynikami badgk najszybciej,

nie p&niej jednak ni terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd. Wyniki bada beda

przekazywane Zamawigemu na formularzach wedlug dostarczonego przegad\iezoru lub

innych przez Niego zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajicy maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

certyfikat na znak bezpieargwa wskazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych.
deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnsti z
0 - Polska Norm, lub
0 Aprobat techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nstamowiono PN,
jezeli nie s objete certyfikachj okreslona powyzej i ktére spetniagg wymogi
specyfikacji. W przypadku materiatow dla ktorych ww/dokumenty nie @
wymagane, kada partia dostarczona do robétdbie posiada dokumenty,
okreslajace w sposOb jednoznaczny jej cechy. Produkty przéome musz
posiadé w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekdwiateriaty, ktore

nie spetniag tych wymagé beda odrzucone.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy- jest dokumentem prawnym obewgiljacym Zamawiajcego i Wykonawe

w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowkalaca okresu gwarancyjnego. Zetone

do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty pany by oznaczone kolejnym numerem

zalkcznika i opatrzone dati podpisem Kierownika Budowy i Zamawiggego. Do Dziennika

Budowy naley wpisywa& w szczegolnéci:

dat przekazania Wykonawcy placu bodowy

dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej

uzgodnienie przez Zamaw4gpgo programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot
termin rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robot

przebieg rob6t w formie istotnych informaciji - agi i polecenia Zamawiagego

daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymaroaodt
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- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i koncowych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkOw geotechnicznych z ich apisev dokumentaci
projektowej

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych

- dane dotyczee sposobu realizacji zabezpieczenia robét

- dane dotyczce jakaci materiatéw, pobieranych prébek oraz wyniki pmzepadzonych
bada

- inne informacje istotne dla przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wygnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinoy¢

przediczone Zamawiajcemu do ustosunkowaniaesi Decyzje Zamawiagego wpisane do
Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczenamprzygcia lub zagciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zari@ggcego do ustosunkowaniaesi
Projektant nie jest jednak strpkontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polegéeWykonawcy

robot. Rejestr obmiaréw stanowi dokument na rozliczenie faktycznego ¢mstkazdego

elementu rob6t. Obmiary wykonywanych robét prze@mdera s w jednostkach przgtych

w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru obraia.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na bugoprotokoty przekazania placu budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umaeywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe,
protokoty odbioru robét, protokoty z narad i ustglkorespondencja na budowie.

Dokumenty powinny b§ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowdni
zabezpieczonym. Zagitie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jegdychmiastowe
odtworzenie w sposéb przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinnydyawsze dogpne dla Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot okréa faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie kutnentacy projektovg

i specyfikacy techniczia. Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych

robét kedzie przeprowadzany z €otliwoscia i w czasie okrdonym w umowie.

7.2 Uradzenia i sprgt pomiarowy.
Wszystkie urzdzenia i sprgg pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot muska
akceptagi Zamawiagcego. Jeeli sprzt wymaga bada atestujcych to Wykonawca dazie

posiadé wazne swiadectwa legalizacyjne.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznosci od ustalé zawartych w specyfikacji technicznej, roboty pa@ig nastpujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawdego przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

b) odbidr czsciowy

c) odbiér ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2 Odbidr robét zanikagych.

Odbidr robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonanych roboét, ktére w dalszym procesie reajizalegma zakryciu. Rdzie on dokonany
w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogolnego

postpu robdét. Odbioru dokonuje Zamawdey.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Podstawa ptatrsci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez wykagaza jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysiepego.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej powinna iologyat:
- robocizry bezpdrednia wraz z towarzysgymi kosztami
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, magamenia, ewentualnych
ubytkow i transportu na plac budowy
- wartg¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprna plac
budowy i z powrotem, montademonta na stanowisku pracy
- koszty pdrednie: place personelu i kierownictwa budowy, premikdw nadzoru i
laboratorium, koszty uszizenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki datye BHP,
oznakowania robét, ustugi obce na rzecz budowyatgpka dzierawe, ekspertyzy,
ubezpieczenia oraz koszty zaam przedsibiorstwa Wykonawcy
- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wifaav
mogacych wyshpi¢ w czasie realizacji robét i okresie gwarancyjnym
- podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami
Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przezoWéyke za danm pozycg w
kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wykluczazimms¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie rob6t olatych ta pozych kosztorysow za wyptkiem przypadkdédw omowionych w

warunkach umowy.
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BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ Z PRZYKANALIKAMI |
PRZEPOMPOWNIAMI SCIEKOW
W MIEJSCOWO SCIACH: SOBKOW, STARE KOTLICE, NOWE KOTLICE, MOKRSKO
DOLNE, MOKRSKO GORNE, WOLKA KAW ECKA, BRZE ZNO, OSOWA, MIASOWA,
MZUROWA, BRZEGI, SZCZEPANOW, BIZOR EDA — gmina Sobkéw

1.WSTEP

1. Zakres robot obfych Specyfikag Techniczi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujymagania dotyce realizacji robét:
* budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wragarzyltaczami
* budowy kanalizacji sanitarnejscieniowe]

* budowy przepompowriiciekéw z uktadem sterowniczym i zagospodarowanenenu

2. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz ich zgodfio
z dokumentagj projektows, specyfikacja technicani poleceniami Zamawiagego. Pozostate

0g0lne warunki dotyee robot podano w egci ogodlnej specyfikacii.

2. MATERIALY
2.1 Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskania i sktadowania podaruzesci

0golnej specyfikacji technicznej.

2.2. BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ GRAWITACYJIJNEJ Z PRZYL ACZMI

2.2.1. Rury i ksztattki typu PVC-U lite jednorodngywardzone SN 12, SDR 34, SLW 60 o
srednicachd 315/10,0 mm¢b 250/8,2 mmd 200/6,6 mmd 160/5,5 mm — typu HS firmy
FUNKE lub inne tesame.

2.2.2. Studzienki kanalizacyjne, przelotowe apaeniowe i kaskadowesednicy® 1,20 m
betonowe prod. Np. SIENKIEWICZ W-wa luing tasame, sktadage st z nast¢pujacych
elementow:

- podstawa studni, prefabrykowartbetova ptyta denmy

- kregi betonowe w trzech wysokciach 250, 500 i 1000 mm ze stopniami wtazowymi
zeliwnymi

- ptyta pokrywowaelbetowa, okigta do wtazow kanatowych @ednicy 600 mm.

- piefcien wyrbwnujcy poziom wiazu do poziomu jezdni

- wlaz kanatowy D400 — typegki z uszczelkami gumowymi i z zabezpieczeniem
przeciwwtamaniowym

2.2.3. Studzienki kanalizacyjne z tworzywa sztugenBE osrednicachd 600mm,® 425mm i
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® 315mm, produkcji np. Wavin lub innezgame, sktadage sg z
nasg¢pujacych prefabrykowanych elementow:
- podstawa studzienki z pragizem kielichowym dla ruroggow
- rura trzonowa karbowana (komin)
- teleskopowy adapter pod zvizzenie
- zelbetowy piefcien odchazajacy
- zeliwne zwierczenie dla studni rewizyjnych na kolektorze gtéwnymtaz kanatowy klasy
D 400 — typ a¢zki z uszczelkami gumowymi
- zeliwne zwiagiczenie dla studzienek inspekcyjnych na Zakzeniu przykanalikow
wykonane odpowiednio do ich lokalizacji (pokrywaliwna A15, wlazzeliwny B125 lub
wiaz zeliwny D440)
Z zabezpieczeniem przeciwwlamaniowym
- jako uzupelnienie — uszczelki elastomerowe doaqaeh kielichowych, wkladki do
pofacze ,in situ”
Dane techniczne studzienek podanensopisie technicznym projektu budowlanego Tom I
czese |.
2.2.4. Rury AROT A 110/PS do zabezpieczenia kai¥rgetycznych i telefonicznych na
skrzyowaniach z budowarkanalizacy.
2.2.5. Rury ochronne stalowe na pée&ch pod drogami i rowami melioracyjnymi - typudsé i
srednica rury ostonowej podana w opisie techniczpyajektu budowlanego Tom Il ¢& .
2.2.6. Rury ochronne stalowe na péz&ch pod torami kolejowymi PKP - typ, diuga srednica
rury ostonowej podana w opisie technicarprojektu budowlanego dla terenu zamnkego
PKP.
2.2.7. Rury ochronne stalowe na péz&ch pod drog krajowa nr 7 - typ, dtugéc i srednica
rury ostonowej podana w opisie technicarprojektu budowlanego dla terenu pasa
drogowego.
2.2.8. Rura ochronna stalowa na péeiej pod rzek Nida — typ, dlugd¢ i srednica rury podana w
opisie technicznym operatu wodno-prawnego
2.2.9. Zasuwy odcinage @ 300,® 250 i® 200 ,zeliwne, owalne, bezdtawikowe,
mékkouszczelniajce, epoksydowane, kotnierzowe typu AVK, JAFAR lnbé tasame, z
obudow ziemry sztywry i skrzynlkg uliczra, montowane na kanatach grawitacyjnych

doptywagcych do przepompowrciekow.

2.3. BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ ClI SNIENIOWEJ

2.3.1. Rury PE 80 SDR 17 (PN 10§rednicy® 225/13,4mm@® 200/11,9mmg® 140/8,3mm,
® 125/7,4Ammo 110/6,6mmo 90/5,4mmd 63/3,8mm + ksztattki: kolana,
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redukcje, tuleje kotnierzowe tej samiesl, produkcji PIPE LIFE lub innesame.

2.3.2. Studnie rewizyjne betonowe1200mm, z tréjnikienteliwnym kotnierzowym

zakaczonym zélepka i z zasuwami odcinagymi. Studnie wykonane na bazie typowych
studzienek betonowych jak dla kanalizgrawitacyjnej.

2.3.3. Studnie z samoczynnym zaworem napowiegtpajdpowietrzajcym dosciekdw, z zasuw

DN 80 przed zaworem

2.3.4. Studnie rozpgne na zakaczeniu kanatdw énieniowych od sieciowych przepompowni
sciekéw, wykonane na bazie studni BPELOOO produkcji np. Wavin BUK lub inneAsame
ze specjalnie uformowakineta.

2.3.5. Studnie rozpgne na zakaczeniu kanatow énieniowych od przydomowych przepompowni
sciekéw, wykonana na bazie studni PEB00 produkcji np. Wavin BUK lub innezsame
ze specjalnie uformowakineta.

2.3.6. Rury dwudzielne AROT A 110/PS do zabezpieiezkabli energetycznych i telefonicznych
na skrzxowaniach z budowarkanalizacy.

2.3.7. Rury ochronne stalowe na pée&ch pod drogami, rowami melioracyjnymi i ciekami
wodnymi — typ, dtugd i srednica rury ostonowej podana w opisie techniczpyajektu
budowlanego Tom Il & Il.

2.3.8. Rura ochronna stalowadrednicy® 355mm na przégiu pod rzel Nida oraz pod watami

przeciwpowodziowymi.

2.4. BUDOWA SIECIOWYCH PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

2.4.1. Przepompownia P 1 o oznaczeniu PMS-2x15-23&4 PMB prod. Metalchem lub inna
tozsama, w skitad ktérej wchodzi:
- zbiornik z polimerobeton® 2000 x 5400 z armaty@ x Dn 150 i wyposaniem jak w
opisie projektu
- pompy np. typu MS5-94Z prod.Metalchem lub innestome o mocy 9,5 kW
- konstrukcje stalowe jak w opisie projektu
- uktad sterowania
2.4.2. Przepompownia P 2 o0 oznaczeniu PMS-2x0,8-PZ%83 PMB prod. Metalchem lub inna
tasama, w sktad ktérej wchodzi:
- zbiornik z polimerobeton® 1200 x 3300 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
- pompy np. typu MS1-24Z prod.Metalchem lub innestone o mocy 2,2 kW
- konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

- ukfad sterowania
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2.4.3. Przepompownia P 3 0 oznaczeniu PMS-2x15-28%87 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 2000 x 3700 z armaty? x Dn 150 i wyposaniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS1-74Z prod.Metalchem lub innistone o mocy 7,5 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.4. Przepompownia P 4 0 oznaczeniu PMS-2x08-82%65 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w sktad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1500 x 5500 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS1-52Z prod.Metalchem lub innestone o mocy 5,5 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.5. Przepompownia P 5 o0 oznaczeniu PMS-2x08-B2x89 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1200 x 3900 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS1-32Z prod.Metalchem lub innistone o mocy 3,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.6. Przepompownia P 6 0 oznaczeniu PMS-2x08-112¥5 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w sktad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1500 x 4550 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS3-112Z prod.Metalchem lub inmissame o mocy 11,5 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.7. Przepompownia P 7 o oznaczeniu PMS-2x08-12x40 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1200 x 3950 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS1-14H prod.Metalchem lub innestone o mocy 1,5 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania
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2.4.8. Przepompownia P 8 o oznaczeniu PMS-2x06-25287 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1500 x 4650 z armaty? x Dn 65 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS3-222S prod.Metalchem lub iromsame o mocy 22 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.9. Przepompownia P 9 0 oznaczeniu PMS-2x08-12x38 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w sktad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1200 x 3800 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS1-14H prod.Metalchem lub inngstone o mocy 1,5 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.10. Przepompownia P 10 o oznaczeniu PMS-2x8812X46 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:
zbiornik z polimerobeton® 1200 x 4600 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu
pompy np. typu MS1-32Z prod.Metalchem lub innistone o mocy 3,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.11. Przepompownia P 11 o oznaczeniu PMS-2x8812k41 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w sktad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobeton® 1200 x 4100 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-24Z prod.Metalchem lub innestone o mocy 2,2 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.12. Przepompownia P 12 o0 oznaczeniu PMS-2x88146%38 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobeton® 1500 x 3800 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-42Z prod.Metalchem lub innistone o mocy 4,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania
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2.4.13. Przepompownia P 13 0 oznaczeniu PMS-2x8812«51 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobeton® 1200 x 5150 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-24Z prod.Metalchem lub innistone o mocy 2,2 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.14. Przepompownia P 14 o0 oznaczeniu PMS-2x@%-11%x47 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w sktad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobeton® 1500 x 4700 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS3-182S prod.Metalchem lub irmssame o mocy 18,5 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.15. Przepompownia P 15 o oznaczeniu PMS-2x68342%37 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w skitad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobetond® 1200 x 3700 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-42H prod.Metalchem lub innestone o mocy 4,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.16. Przepompownia P 16 0 oznaczeniu PMS-2x88142%38 PMB prod. Metalchem lub inna

tasama, w sktad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobeton® 1200 x 3800 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-42Z prod.Metalchem lub innestone o mocy 4,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.17. Przepompownia P 17 (do zabudowy w jezdo@raczeniu PMS-2x15-44V-20x42 PMB

prod. Metalchem lub innazama, w sktad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobeton® 2000 x 4200 z armaty? x Dn 150 i wyposaniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-44Z prod.Metalchem lub innistone o mocy 4,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania
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2.4.18. Przepompownia P 18 (do zabudowy w jezdograczeniu PMS-2x08-42V-12x38 PMB

prod. Metalchem lub innazéama, w sktad ktérej wchodzi:

zbiornik z polimerobetond® 1200 x 3800 z armaty? x Dn 80 i wyposzeniem jak w
opisie projektu

pompy np. typu MS1-44Z prod. Metalchem lub inoissame o mocy 4,0 kW
konstrukcje stalowe jak w opisie projektu

uktad sterowania

2.4.19. Uklad sterowania i monitoring dla wszydtkfirzzepompowni

Zgodnie z wymaganiami inwestora monitorowanie poxgjpowni ma b§ prowadzone w

oparciu o system jufunkcjonupcy na terenie gminy (system NET-22 prod. InstalBzépielak),

stanowicy z nim jednolid, spojra catas¢ i spetniajcy nasgpujace wymagania: Standardowe

funkcje szafek sterowniczych o klasie odpdaionin. IP-65:

1.
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18.

19.

Sterowanie pragrzepompowni w uktadzie jednopompowym i dwupompawy
naprzemiennym zataie od poziomuciekow w zbiorniku.

Pomiar poziomsciekéw uktadem sonda hydrostatyczna plus ptywak.
Pomiar czasu pracy #@ej pompy.

Pomiar nagicia zasilania i jego monitorowanie

Zabezpieczenie zaicowo-prdowe

Zabezpieczenie silnikowe niezate dla kadej z pomp

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe

Zabezpieczenie przed suchobiegiem

Zabezpieczenie przed zanikiem fazy

. Zabezpieczenie przed asymemasilania

. Zabezpieczenie przed spadkiem eeipiw sieci

. Zhcze podiczenia agregatu gpaotwdrczego

. Wyswietlanie przyczyn awarii na wwietlaczu sterownika

. Zasilanie awaryjne automatyki

. Przycisk sterowani@eznego

. Funkcja czasowego uruchomienia pompowni w @dip znikomego naptywéciekow

. Funkcja kontroli czujnika poziomu — w przypadiwarii nas¢puje automatyczne

przehczenie z czujnika hydrostatycznego na czujnik pkovay

Funkcja kontroli temperatury silnika niezada dla kadej z pomp zrealizowana w oparciu
o termik zabudowany w uzwojeniu pompy

Funkcja sygnalizacji optycznawlickowej stanu awarii np.: przekroczenie poziomu
alarmowego w zbiorniku, brak fazy, brak zasilaniszkodzenie pompy, uszkodzenie

czujnika poziomu, przekroczenie okresu przdglpompy, suchobieg
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20.

21.
22.
23.
24.
25.

2.4.20.

Funkcja ogrzewania skrzyni w przypadku spaékoperatury pouej ,)” sterowana
termostatem

Listwa zaciskowa ZUG

Hermetyczna obudowa wykonana z tworzywa

Gniazdo remontowe 220 V

Giwietlenie skrzynki

Sterownik NET-22 lub inny tsamy z funkcj zdalnej wizualizacji

Zagospodarowanie terenu przepompowni

plac w obebie ogrodzenia utwardzony ttuczniem

ogrodzenie z siatki stalowej ocynkowanej o ste80 m, brama i furtka z siatki stalowej
ocynkowanej w ramach atownikéw stalowych 50x50x5 mm, stupki ogrodzeniczaveir
stalowych® 60 mm, cokét z betonu B15.

Zjazd z drogi publicznej do terenu projekdaych przepompowni

Nawierzchnia utwardzona tluczniem

Krawedzie nawierzchni z kragznikéw betonowych 15x30 cm

Przepust na istniggym rowie

2.5. BUDOWA PRZYDOMOWYCH PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

Przydomowe przepompowndeiekow typu PDM-1x05-DW-08x258 PEHD prod.
METALCHEM lub inne tasame jednopompowe, w skitad ktorych wchodzi:

Zbiornik kpl. PEHD® 800 z wiazem lekkim z polietylenu, z wejem pod rug
kanalizacyja PVC 160 i wyfciem pod rug 2”. Na zewntrz zbiornika wykonaneaszebra
przeciw wyporowe rozmieszczone co 240 mm

Armatura wewntrzna (komplet) 1 x Dn 50

Pompa ddciekéw Ebara typ DW VOX , zasilanie 400V, lub inmasama, z
wbudowanym zabezpieczeniem przed prgamiami.

Kominek wentylacyjny zamontowany na odgaéniu na rurze ostonowej przewodow
elektrycznych wychodej z przepompowni

Szafa zasilajco-sterujca z obudow z tworzywa, do montal haciennego, o wymiarach
300x400x150 z przeoczystymi drzwiczkami, wykonana w stopniu ochrdRg6, do
montau na zewntrz. Zasilanie przepompowni projektuje iinstalacji wewastrznej

uzytkownika kablem 3ztowym doziemnym YKY 3x2,5 mm2
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3. SPRZET
Do wykonania rob6t budowlanych sieci wodno-kanayziaej, wykonawca powinien wykagai¢
mozliwoscia korzystania co najmniej z pasizego Sprau:
- koparka gsienicowa 0,60 m3
- koparka chwytakowa 0,40 m3
- spycharka gsienicowa 55kW (75 KM)
- zagszczarka wibracyjna spalinowa 100m3/h
- samochdd dostawczy 0,9 t
- samochdd skrzyniowy do 5 t
- samochdd skrzyniowy 5 — 10 t
- samochdd samowytadowczy 5 t
- przyczepa dizycowa 10t
- zuraw samochodowy 4 t
- zuraw samochodowy 5 -6t
- maszyna do wiergepoziomych
- ubijak spalinowy
- pompa spalinowa do pompowania wody z wykopu
- agregat igtofiltrowy
- wibromtot spalinowy

- walec samojezdny do naprawy nawierzchni

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyaee transportu zostaty przedstawione wsczogolnej specyfikacji
technicznej.

Dobér transportu technologicznego rgl@rzeprowaddi w uzgodnieniu z Zamawiggym.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot podano ggazogolnej specyfikacji technicznej.

5.2 WYKONYWANIE ROBOT ZIEMNYCH

5.2.1. Roboty ziemne dla kanatéw sanitarnych

- Przed przyspieniem do robét ziemnych nale powiadomé uzytkownikow istniepcego
uzbrojenia o terminie rozpogzia budowy i prace wykonywgod ich nadzorem

- Wytyczenie osi uktadanych ruragibw kanalizacyjnych naky zlecic jednostce wykonawstwa
geodezyjnego

- Cala¢ wykopu dla kanalizacji sanitarne] najewykona w spadku zgodnie z profilami

podiuznymi umieszczonymi w projekcie budowlanym
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Na catej dtugéci projektowanych ruroggéw sanitarnych przewidziano wykonanie wykopow
wasko przestrzennych d&cianach pionowych z deskowaniem ptytowym lub klatimn.
Rozstaw rozpér w planie i wysod@ nalezy tak zaplanowg aby istniata maiwos¢ wsuwania
pomiedzy rozporami rur na dno wykopu. Podczas wykonyaanikopdw nie natey naruszéa
struktury gruntu rodzimego. Z tego wegdu proponuje &, aby 30% robot wykortasprztem
recznym i 70 % sprgem mechanicznym. Z uwagi na brak miejsca sktadeayarah ilosc
wydobytego gruntu naky wywiezé na czasowy odklad. Miejsce skladowania wska
Inwestor.

W przypadku wysipienia wod gruntowych (wedtug wskazer dokumentacji geotechnicznej)
nalezy przeprowadzi odwodnienie wykopdw przy pomocy pomp montowanycstudniach z
kregéw zelbetowych na dnie wykopu. W przypadku niekorzystnyvarunkéw gruntowo-
wodnych odwodnienie przeprowadzgtofiltrami, utozonymi dwustronnie w odlegéoi co 1,0
m w uktadzie jednopitrowym.

W zalenosci od rodzaju gruntu oraz rodzaju rury pod ruraraiery wykona& podsypk
piaskowg 0 grubdci 10 cm do 15 cm. Natomiast tam gdzie padigest piaszczyste i nie
wystepuja ostre kamienie lub inne przedmioty mog uszkod# rurg, nie ma konieczrigi
podsypki i rug uklada s¢ bezpdrednio na wyrownanym podta rodzimym z ¢cznym
wyprofilowaniem dna wykopu. Zeli wykop zostanie przeghiony, to jego dno nahy
wzmocnt przez wykonanie tawgwirowej o wys. 0,2 m (po zagzczeniu).

Obsypka ruroeigébw powinna by wykonana dopiero po przeprowadzeniu proby szczeino
rurociagow. Grubd¢ warstwy obsypki — 0,2 m (po zggxczeniu) powsej wierzchu rury.
Pozostata cg¢ wykopu mae by wypetniona materiatem rodzimym.

Przefcia poprzeczne ruroggow pod drogami o nawierzchni asfaltowe] mglevykona
metody przewiertu lub przecisku, pozostate przekopem diwa Na zagcie pasa drogowego
uzyska zezwolenie od zasgcy drog.

Przegcia poprzeczne pod rowami melioracyjnymi i przepostwykonywa metod, przekopu
lub przewiertu w rurach ostonowych.

Przegcia poprzeczne pod ciekami wodnymi i rzékida wykonywa zgodnie z operatami i
pozwoleniami wodnoprawnymi

Przefcia pod torami PKP wykoiazgodnie z Projektem Budowlanym opracowanym dla
terenu zamkritego.

Roboty ziemne zwrzane z ukladaniem i morgm przewodow wodogijowych i
kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych (PVC, PE) malerykonywa zgodnie z ustaleniami
normy braiowej BN-83/8836-02.

Prace ziemne nalg prowadzt zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Qatli
Robd6t Budowlano-Montaowych cz.1l Instalacje Sanitarne i Przemystowe wzglednieniem

wszystkich uwag zawartych w uzgodnieniach orazpgisfev BHP
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5.2.2. Roboty ziemne dla posadowienia zbiornikapompowngciekow

Wykopy pod zbiornik wykonywa otwarte, zabezpieczone grodzicami stalowymi (typd)Gi
rozporami stalowymi rozmieszczonymi réwnomiernie wagsokaci wykopu. Ramy rozporowe
zabezpieczy przed ich obrianiem Wykop naley odwodné igtofiltrami. Roboty prowadzi w
okresie bezdeszczowym. Po augiicciu projektowanego poziomu dna wykopu rglena nim
utozy¢ 30 cm grubéci warstve filtracyjna ze zwiru, pospoiki lub grysu kwarcowego 5-8 mm w
celu odprowadzenia doptywagiej ewentualnie do wykopu wody gruntowej do studgiebiorczej
zlokalizowanej w narmiku wykopu. Zasypk wykopu wykonywa ziemia wydobyt z wykopu i
zag:szcza& mechanicznie kala warstwe o gr. 20-30 cm do 90-100% wg Proctora.

Po wykonaniu wykopu natg wykona podsypk zwirowa lub z chudego betonu grumd 20 cm.

5.3 WYKONANIE ROBOT MONTA ZOWYCH

5.3.1. Roboty montawe dla kanalizacji sanitarnej

Roboty montzowe naley wykonywa w suchym wykopie. Rury kanalizacyjne powinnyby

uktadane w otwartym, umocnionym wykopie na podsyguaskowe] i obsypywane
zag;szczonymi warstwami gruntu. Rury przed ich béepdnim uktadaniem natg wewmtrz

I na zewntrz starannie oczgi¢. Przed paiczeniem rur, bose koe naley smarowa

srodkami utatwiagcymi weciskanie rur. Rury powinny bywsungte osiowo na kacowkg

uprzednio utaonej (zamontowanej).

- Poficzenia rur i ksztaltek z PE nalewykonywa za pomog zgrzewania doczotowego. Rury
PVC faczy¢ nalery kielichowo z zastosowaniem piereniowych uszczelek elastomerowych.
Przy wykonywaniu paiczer z armatug nalezy stosowd gwintowane dczniki przefciowe. W
zaleznosci od rodzaju tworzywa z ktdrego wykonarwerary, zmiany kierunkédw prowadzenia
przewodow nalegy wykonywa przy wyciu tacznikéw lub gécia na zimno lub na geco.

- Catas¢ robot montaowych wykona zgodnie z instrukgj projektowania, wykonania, odbioru
oraz eksploatacji instalacji ruragowych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i
polietylenu oraz wedtug Katalogu Technicznego dan@gducenta

- Przed przyspieniem do bada i uruchomieniem ukgzer nalery dokon& przeghdu
zamontowanych uszlzen co do zgodngxi z dokumentaaj

- Kanalizacg grawitacyjm przed zasypaniem nalepoddad prébie szczelriwi przez eksfiltrag
i infiltracje, zaréwno kanatu jak i studzienek, zgodnie z PN-EBLO0. W przypadku
wystapienia przeciekow podczas przeprowadzania probyedzdci naley je usumc i
ponownie przeprowadicah prékg od pocatku.

- Kanalizacg cisnieniowa po utazeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z pogim

rur z obu stron piaszczystym gruntem dla zabezpigazprzed poruszaniemgsprzewodu
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nalezy podd& probie hydraulicznej. @Gnienie probne na szczektowynosi 1,5 raza w
stosunku do énienia roboczego, nie mniej jednal 4,0 Mpa.
- Po zakaczeniu prac mong@wych, w odlegtéci ok. 0,40m nad ruroggiem naley utozy¢
tasme ostrzegawcg polietylenovs z wkiadlg stalovg
- Ulozone rurocigi kanalizacyjne nalgy oznakowé& w terenie za pomac tabliczek
informacyjnych zgodnie z PN-86/B-09700. Tabliczkiwinny by umocowane na pobliskich
budynkach, ogrodzeniu trwaty, lub na stupkach bewgrch o wymiarach 0,10 x 0,10 x 2,50m
5.3.2. Monta przepompownéciekdéw
Wyposaenie i rozmieszczenie elementow przepompowni, zigodnprojektem budowlanym,
Zlecit do wykonania Producentowi.
Zmiany wprowadzone do rozgdan projektowych g mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji Zamawiagego, jedynie w przypadku zaproponowania r@zafi mniej kosztownych,
ale co najmniej rownoezinych konstrukcyjnie, funkcjonalnie i technicznietopozycji takiej
winna towarzysz§ kompletna informacja: rysunki, obliczenia, spekséije, kalkulacja cenowa,
proponowana technologia budowy — nigdiha do oceny przez Biuro Projektow i Inwestora.
5.3.3. Monta przydomowych przepompowstiekow
Montaz zbiornika przepompowni wykonujegsna stabilnym podiau w odwodnionym wykopie, na
wyréwnanej podsypce piaskowej. W trakcie zasypyaahiornik wyposza st w podhczenie
kanalizacji grawitacyjnej, instalagjwentylacji oraz przepust kablowy. Ngshie do wetrza
zbiornika opuszcza @ipomg zamontowas na tacuchach oraz wyjmowanczsé instalaci
ttocznej. Obydwa fragmenty instalacji ttocznej {gtawvyjmowany) hczy sk za pomog srubunku.
Montaz konczy podhczenie kabli zasilapych oraz sterowniczych do szafki zasitay-
sterowniczej.
5.3.4. Wykonanie zjazdu do przepompowciekow
Przeckcie kravedzi nawierzchni zjazdu z kraazia drogi publicznej naliey wyokragli¢ tukami

poziomymi o promieniu R=5,0 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jadb robot.

6.2 Zasady kontroli jakzi robét.

6.3 Pobieranie probek

6.4 Badania i pomiary

6.5 Raporty z bada

6.6 Badania prowadzone przez zamaxgego

6.7 Certyfikaty i deklaracje

6.8 Dokumenty budowy

Zgodnie ze specyfikagjogolm, specyfilh robot i dokumentagjprojektows.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

7.2 Uradzenia i sprgt pomiarowy

Zgodnie ze specyfikagjogolm i specyfikacy robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiory mgdzyoperacyjne:

Odbiorowi midzyoperacyjnemu podlegaj
- przebieg tras kanalizacyjnych,

- szczelnéé polaczen rurocagéw

- szczelné¢ studzienek kanalizacyjnych
8.2. Odbior czsciowy:

a) odbiorowi czsciowemu naley podd&: wykonanie przdgia pod rzek Nida, wykonanie
przeg¢ pod torami PKP, wykonanie przéjpod drog krajowa nr 7.

b) ponadto odbiorowi g&ciowemu naley podd& elementy urzdzer instalacji, ktérych w
wyniku postpu robot, sprawdzenie jest niegizve lub utrudnione w fazie odbioru
koncowego

c) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbiorugstzowego powinien by sporadzony
protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy

8.3. Odbior kacowy:

a) przy odbiorze kicowym wykonanej sieci kanalizacyjnej z prgygami i przepompowai
sciekdéw naley przedtay¢ protokoty odbiorow cgciowych i prob szczelrioi, a take
sprawdzt zgodnd¢ stanu istnigicego z dokumentagjtechnicza po uwzgédnieniu
udokumentowanych odgistw oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmigtiw
lub innych warunkéw technicznych

b) w szczegdinii nalezy skontrolowa

- uzycie wigciwych materiatéw i elementow udzen, przedstawiaijc atesty,
certyfikaty i$wiadectwa zgodniei wystawione przez producentow

- prawidiowa¢ wykonania patczen

- zgodnd¢ montau obiektéw i elementéw na przepompowaiekéw z
dokumentagj projektowa

- zgodnd¢ zagtbienia i spadku ruroggéw z dokumentagjprojektows

- zgodnd¢ wykonania instalacji sterowniczych na przepompo$ergkow z
dokumentagj projektowy

c) przedtay¢ projektowy dokumentagj powykonawcz
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d) przedtay¢ geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz potwierdzomr przez Powiatowy

Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznejadrzejowie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami ogolnymi i specyfikacpbot
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